9. Simf Temel Denizeilik Atolyesi 1. Dinem

1. Siay. 2. Smav.
inde Yapilacak.
Unite Kazanimlar Ortak Smay. Sinay
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9. Smif Yiizme 1. Donem

1. Smav 2. Simav
Okul Genelinde Okul Genelinde
Unite Kazammlar Yapilacak Ortak Sinav | Yapilacak Ortak Smav
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Yiizme 6ncesi Isinma hareketlerini yapar. 5] 5] U 2
Serbest yuzer. 5 V] 2 V]
Yuzme ve Yuzme Stilleri
Sirtustu ylzer. 3 U U
Kurbagalama ylizer. 8] V] V]
Denizde can kurtarir.
Denizde Can Kurtarma ve
Acil Durumlarda Yizme . . N
Acil durumlarda denizde yiizer.




10. Sinif Gemi Elektronigi Atolyesi 1. Donem

1. Smav 2. Smav
Okul Genelinde Okul Genelinde
L Yapilacak Ortak Smav [ Yapilacak Ortak Sinav
Unite Kazanimlar
o o o o o o
— 1S a 1S — —
< < . c < < <
— c N ™ c — c N C ™ c
<53 D <53 < <53 <53
N n N n N N
Osiloskop ile 6lguim yapar 1 2 1
Direng baglantisi yapar 1 1 1
Alternatif Akim ve {5 yansatsr baglantist yapar 1 1 1
Elektromanyetizmanin
Temelleri Bobin Kondansatér baglantisi yapar 1 1 1
Rezonans devresi kurar. 1 1 1
Elektromanyetizma deneyi yapar. 1 1 1
Elektrik-Elektronik  |Zayif akim elektrik tesisati gizer. 1 1 2
Resmi Elektronik devre gizer 1 1 1
Lehimleme ve Baski |Basit elektronik devreyi bakir plaket (izerine ¢ikarir 1 1 1
Devre Devre elemanlarini lehimler 1 1 1
Mantiksal kapi devreleri yapar 1 1 1
S | Elektronik
ay'.?:meﬁerimm Sayisal devreler kurar 1 2 2
Demodulasyon devreleri kurar 1 1 1
Elektronik Devre Yari iletken elemanlar ile yiikselte¢ devreleri kurar 1 1 1
Uygulamalari Operasyonel yiikselte¢ devreleri kurar 1 1 1
Osilator deneyleri yapar 2 2 1
Yiikselteg ve Osilator |Yukselteg deneyleri yapar 1 1 1
Deneyleri Hoparlér uygulamalari yapar 1 1 1
Mikrofon uygulamalari yapar
Genlik moddlasyonunu agiklar
. |Frekans modilasyonunu agiklar.
Modulasyon Teknigi
Faz modilasyonunu agiklar.
Sayisal modulasyonlari agiklar.
Asenkron motora yol verir
Asenkron Motor -
Uygulamalari Asenkron motorlarda devir ayari yapar.
Asenkron motorlari frenleme islemi yapar
Kontrol kartina program yiikler
Kontrol karti ile DC motor stirer
Kontrol Karti Devreleri |Kontrol karti ile LCD kontrol eder
Kontrol karti ile gesitli sensorleri kullanir.
Python ile kontrol kartlarini kontrol eder.
DSC haberlesmesi yapar
Telsiz Alici-Verici N . . . . .
Sistemleri Dar bant dogrudan yazmali telgraf sistemi (NBDP) ve telsiz telex cihazi ile haberlesme yapar
Alici-verici anten baglantisi yapar




10.Sinif Denizde Emniyet 1. Dénem

1. Sinav

2. Siav

Okul Genelinde Yapilacak Ortak Siav

Okul Genelinde Yapilacak Ortak Sinav

Unite Kazanimlar
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Personel Emniyeti ve Uluslararasi denizcilik sézlesmelerinin ilgili hikkiimlerine gére personel emniyetini saglar. 1 3 3 2
Sosyal Sorumluluk  [Uluslararasi denizcilik s6zlesmelerinin ilgili hikimlerine gére denizde sosyal 2 3 3 1
sorumluluklari yerine getirir.
Insan viicut anatomisini ve fizyolojisini ayirt eder. 1 2 2 2
ik Yardim Temel Uluslararasi denizcilik standartlarina uygun olarak gemide kendi is saghgi ve giivenligine a 2 2 a
Egitimi vénelik kaza ve tehditlerin degerlendirilmesini yapar.
Uluslararasi denizcilik standartlarina uygun olarak acil durumlarda alinmasi gereken
. . N - A 3 u 5 2 4
Snlemleri alarak ilk yardim midahalesi yapar.
Yangin 6nleme ve  |Gemide yangini énleyici tedbirleri alir. 2 2 v 3
Yanginla Miicadele
Temel Egitimi Gemide yanginla micadele eder. 3 2 U 5
Uluslararasi denizcilik standartlarina uygun sekilde gemide kisisel can kurtarma 4 2 1
Denizde Kisisel Canli |araclarini kullanir.
Kalma Teknikleri Uluslararasi denizcilik standartlarina uygun sekilde gemide denizde canli kalma 2 1 4
tekniklerini uygular.
Uluslararasi denizcilik standartlarina uygun sekilde toplu can kurtarma araglari indirme 2 3
Can Kurtarma sistemlerini kullanir.
Araglarini Kullanma -~ .
¢ Uluslararasi denizcilik standartlarina uygun sekilde toplu can kurtarma araglarini kullanir. 1 2
Acil durumlarda yolcularin emniyeti ve korunmasi tedbirlerini alir. 1
Catisma ve karaya oturma sonrasi yapilacak islemleri yapar. 1
Birlestirilmis Gemi X " .
Givenlik Egitimleri Denizden adam kurtarma sonrasinda acil durumda cevap verir. 1
Tehlikede olan gemiye yardimda bulunur. 1
Denizde olusan tehlike durumlarina yonelik giivenlik tanitim, gtivenlik farkindalik ve 1
belirlenmis giivenlik gorevlerini yerine getirir.




10. Simif Temel Gemi Makineleri Atélyesi 1. Donem

1. Smav 2. Smav
. Okul Genelinde Yapilacak Ortak Smav | Okul Genelinde Yapilacak Ortak Siay
Unite Kazanimlar
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Dért zamanl motor calisma prensiplerini agiklar. 1 4 9 4 9 ! 2
Temel Gemi Makineleri ! galima prensiplerini ag!
Iki zamanli motor galisma prensiplerini agiklar. 1 1 2 1 1 1
Asgiri Doldurma Blower ve turbo sarjin bakimini yapar. 1 1 1 1 1 1
Sistemleri
Air coolerin bakimini yapar. 1 1 1 1
Gemi makineleri manifoldlarinda onarim yapar. 1 1 1 v 1
Gemi makineleri roker-armlarinda (Kiilbiitér) onarim yapar. 1 1 1 v 1
Sabit Parcalar
Gemi makineleri kaverlerinde onarim yapar. 1 1 1 v 1
Gemi makineleri motor blogunda onarim yapar. 1 1 u 1 4
Zaman ayar diizeneklerinin onarimini yapar. 1 v i -
Kam saftlarin onarimini yapar. 1 v i - 1
Valflerin onarimini yapar. 1 v i -
Hareketli Pargalar
Piston N onarimini yapar. 1 v i - 1
Krank saft N onarimini yapar. 1 v i -
Volanin onarimini yapar. 1 u 4 g 1
Devir diigiriiciilerin bakimini yapar. 1 v v 1
Pervane ve Saft | stem tiipiin bakimini yapar. 1 v 1
Pervane ve saft donanimlarinin bakimini yapar. 1 v 1
okilebil elemanlarinin segimini ve ilgili Ini yapar. g
okl elemanlarinin segimini ve ilgili Ini yapar. g v
. . “ 1 u
Makine elemanlarinin kataloglarina In sekilde yag bakimini yapar.
Makine Elemanlari ! o glanina uygun sexide yag 1M yap:
Miller, muylular ve yataklarin secimini ve ilgili g
Kayis, kasnak, dili garklar ve zincirlerin secimini ve ilgili 1 yapar. g
Kavramalarin segimini yapar. 4 1
Celik malzemeye 1sil islem uygular.
Yapistirici ile birlestirir.
Malzeme Py &
Boya uygulamalari yapar. v
Katodik koruma sistemini test eder. 4 1
Is parcasi iizerinde islemlerini yapar. - v 4
Verilen istenilen olgllerde keser. - v
Verilen malzemenin yiizeyini diizelterek kontroliinii yapar. - v 4
Gemilerde Onarim ve W
imalat El aletlerini ve 1 biler.
el iyle deler. & 8 v
Disleri u ]
isleri bozulmus vidayi onarir.
Elektrikli el aletleri ile ilgili uygulamalar yapar. Y 1 u
Sac i & 8 v
. Plastik borulari birlestirir. g
Sag ve Boru Islemleri ki
Bakir ve aliiminyum borulari birlestirir. v
Gelik borular birlestirir. Y 1




10. Simuf Gemicilik ve Gemi Manevralar1 Atolyesi 1. Donem

1. Smav

2. Smav

Okul Genelinde Yapilacak Ortak Siav

Okul Genelinde Yapilacak Ortak Smav

Unite Kazammlar
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Gemide calisma hayatinda denizcilik 6rf ve adetlerini agiklar. 1 1 1 1 1
Gemide calisirken organizasyondaki gérevlerini yapar. 1 1 1 1 2
Denizde Galisma
Genmi gesitlerine gére gemiye 6zel uygulamalari yapar. 1 1 1 2
Geminin kisimlarina gére isletimini yapar. 1 2 1 1 2
Halat gesitlerini ayirt edip is saghgi ve givenligi tedbirlerini alarak halatlari kullanir. 1 2 1 1 u
Halatlar ve Halat Isleri |Halat baglarini kullanir. u 2 1 1 u u
Halatlari kullanabilmek amaciyla is saghgi ve gavenligi tedbirlerini alarak 5rme ve dikme o a a o o
japar,
Gemiye kilavuz almak igin pilot carmihi donatir. 2 1 2
Giverte Islemleri
Gemiye ¢ikip inmek igin borda iskelesi donatir. 1 1 1
Gemide manevra esnasinda demir, irgat ve zincirleri kullanir. 1 2 1 1 2
Sabit ve Hareketli
Donanimlar Makaralar ve cayraskallari kullanir. 1 1 1 1
Ving, kreyn, bumba ve sapan kullanir. 1 1 1 1 2
Geminin tiim birimlerinde korozyonla miicadele yéntemlerini uygular. 1 1 2
Geminin sabit ve hareketli donanimlarinin korozyonunu 6nlemek amaciyla bakim, tutum 1 2 1
vapar.
Gemide Bakim Tutum
Islermleri Geminin ambar ve tanklarin korozyonunu 6nlemek amaciyla bakim tutum islemlerini yapar. 2 1
‘Yagam mahallinin korozyonunu 6nlemek amaciyla bakim, tutum islemlerini yapar. 1 1
Korozyonunu 6nlemek amaciyla geminin havuzda bakim tutum islemlerini yapar. 2 1 1
‘Guvenli bir manevra gerceklestirirken is saghgr ve gavenligi tedbirlerini alarak manevra a 2 o a
kullanir.
Manevra Geminin etkili ve glivenli bir manevra yapabilmesi igin diimen donanimini kullanir. 1 2 u 1 2
Kullanma - - o ]
Geminin etkili ve giivenli bir manevra yapabilmesi igin basiter ve kigiter kullanir. 1 1 2 1
Geminin etkili ve glivenli bir manevra yapabilmesi i¢in manevrada rémorkérieri kullanir. 1 1 2 1
Geminin devir dairesini ve durma mesafesini hesaba katarak manevra yapar. 1 1 u 2
Makine ve Diimen ile N
Manewa Denize adam diismesi durumunda uygun manevralari yapar. 1 1 u
Gemiyi diger gemiye ve/veya rihtima aborda ve/veya avara eder. 1 2
Etkili ve glivenli bir manevra yaparken demiri kullanir. 1
Demir ve Halatla " .
Manewa Etkili ve giivenli bir manevra yaparken halati kullanir. 1 1
glivenle bag veya ‘aynimak igin saglikli ve giivenli a
manevra vapar,
Geminin giivenle seyri icin s13 sularda ve dar kanallarda saglikli ve giivenli manevra yapar. 1
1
Geminin giivenle seyri icin akintili denizde ve rizgarli havalarda saglikii ve giivenli manevra a
Ozel Kosullarda vapar,
Manevra P . .
Geminin giivenle seyri icin buzlu ortamlarda saglikli ve giivenli manevra yapar. 1
Geminin giivenle seyri icin makine arizasi durumunda diimen tutar. 1
Denizde Gatismay! | Geminin emniyetle seyri icin COLREG isaret ve alametlerini gésterir. 2
Onleme Tiiziigi
(COLREG) Geminin emniyetle seyri igin gatismay! Gnleme manevralarini yapar. 2
Geminin ve yiikiin emniyeti icin seyir vardiyasini tutar.
Geminin ve yiikiin emniyeti igin liman vardiyasi tutar.
Vardiya Of

Geminin ve yiikiin emniyeti igin demir vardiyas! tutar.

Denizleri korumak ve hukuki miieyyidelere maruz kalmamak icin deniz gevresini korur.

Kopriiiistii Kaynak
Yonetimi

Kepriilistinde islerin diizenli yirimesi igin kipriiiistii prensiplerini agiklar.

Kepriilistinde islerin diizenli yirimesi igin personel arasindaki koordinasyonu sagar.

Emniyetle s1§ suda seyir yapar

Geminin emniyetle seyri igin pasaj plani uygular.

Geminin emniyetle seyri igin paralel index yontemini uygular.

Kepriilistiinde islerin diizenli yirimesi igin kipriitisti kriz yonetimini gergeklestiri.




10. Sinif Meteoroloji 1. Donem

1. Smav

2. Smav

Okul Genelinde Yapilacak Ortak Siav

Okul Genelinde Yapilacak Ortak Siav

Unite Kazanimlar
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Meteorolojik verileri elde etmek igin atmosfer basincini takip eder. 3 3 3 2
Seyir emniyeti igin seyir bolgesindeki basing sistemlerini takip eder. 3 4 3 2
Meteorolojik Veri B L P .
Toplama Yéntemleri Meteorolojik verileri elde etmek igin riizgar hizini takip eder. 3 3 2
Meteorolojik verileri elde etmek igin bulut ve yagis durumunu degerlendirir. 1 2 4 5 3 2
Meteorolojik verileri elde etmek igin denizin halini takip ederek gériis durumunu 4 4 5 2 2
dederlendirir.
Seyir emniyeti igin algak basing alanlarinin yapisini degerlendirir.
Hava Tahmin . e . . . L
Yéntemleri Seyir emniyeti igin yliksek basing ve diger basing sistemlerini degerlendirir.
Seyir emniyeti igin hava tahmin istasyonlarindan aldigi gerekli verileri toplar.




11. Simf Gemi Otomasyonu 1. Déonem

1. Smav 2. Smav
Okul Genelinde Yapilacak Okul Genelinde Yapilacak Ortak
Unite Kazammlar Ortak Siav Smav
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Hidrolik devre elemanlarinin segimini yapar. 1 1 1 2
Hidrolik L
Sistemler Hidrolik sistem kurar. 1 1 1 3
Elektro hidrolik sistem kurar. 1 1 1 1
Gemilerde kullanilan hidrolik kapilar ve ambar kapaklarinin bakimini yapar. 1 1 1 U 1
Matafora hidrolik devrelerinin bakimini yapar. 1 1 1 1 1
Gemilerde
Hidrolik Devre [Ving ve kreynlerin hidrolik devrelerinin bakimini yapar 1 1 1 1
Uygulamalari
Irgatlarin hidrolik devrelerinin bakimini yapar. 1 1 1 1
Diimen sisteminde kullanilan hidrolik devrelerin bakimini yapar. 1 1 1 1
Pnoématik devre elemanlarinin segimini yapar. 1 1 1 1
Pnomatk o s matik sistem k 1 u u 1 2
Sistemler nomatik sistem kurar.
Elektro pnématik sistem kurar. 1 u u 1 2
Pnoématik ilk hareket sistemini igletir. 1 U U 1 2
Gemilerde
Pnématik Devre [Pitch kontrol sistemlerini periyodik kontrollerini yapar. 1 1 u 1 1
Uygulamalari
Gemilerde kullanilan elektro pnématik sistemlerin bakimini yapar. 1 U 1 2
Gemi elektrik sistemlerinde kullanilan senkron motorlari gahigtirir. 1
Senkron ve
Asenkron Gemi elektrik sistemlerinde kullanilan asenkron motorlari ¢aligtirir. 1
Motorlar
Gemi elektrik sistemlerinde kullanilan asenkron motor igin gerekli frenleme sistemini kurar. 1
Dogru akim motorlarinin bakimini yapar. 1
Dogru AKim  |Dogru akim motorunu galigtirir. 1
Motorlari ve DC
Jeneratorler |DC jeneratoriin bakimini yapar. 1
DC jeneratorinii galistirir 1
AC jeneratorleri devreye alarak paralel baglar. 1
AC Jeneratérler [AC jeneratdrlerin bakimini yapar. 4
ve Dagitim
Tablolari Kuvvet akim dagitim tablolarini ve tabloda kullanilacak malzemeleri seger. i
Petrol, kimyasal madde ve sivilastiriimis gaz tankerleri elektrik devrelerini kontrol eder. 1
Makine kontrol odasinda bulunan monitér sistemi yardimi ile ariza teshisi yapar 1
Otomatik Kontrol[Ana ve yardimci makinelerin otomasyon ve kontrol sistemlerinin bakimini yapar. 1
Elektrikli ve elektronik cihazlarin bakimini yapar 1




11. Simif Mekanik ve Termodinamik 1. Dénem

1. Smav

2. Sinav

Okul Genelinde Yapilacak Ortak Siav

Okul Genelinde Yapilacak Ortak Siav

Unite Kazamimlar
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Moment hesaplarini yapar. 1 2 3 1
Statik Mesnet hesaplarini yapar. 1 1 2 1
Cisimlerin agirlik merkezlerini bulur. 1 2 2 1 2
Dayanim ve gerilimi agiklar. 1 1 1 1 1
Basilma dayanimi hesaplarini yapar. 1 1 1 1
Cekilme dayanimi hesaplarini yapar. 1 1 1 1 1
Dayanim Kesilme dayanimi hesaplarini yapar 1 1 1
Egilme dayanimi hesaplarini yapar. 1 1 1 1 1
Burulma dayanimi hesaplarini yapar. 1 1 1
Burkulma dayanimi hesaplarini yapar. 1 1 2
Hareketlerle ilgili hesaplamalar yapar. 1 3 1
Hiz ve ivme Surtlinme ve surtiinme kanunu ile ilgili hesaplamalar yapar. 1 1 1 1
Maddesel noktanin dinamigi ile ilgili hesaplamalar yapar. 1 1 1 1
Termodinamik  [Termodinamik 6zelliklerle ilgili temel hesaplamalar yapar. 1 2
Kanunlar ve
Gazlar Isi transferi yontemlerini kullanarak ilgili hesaplamalari yapar. 2 2
Termodinamik kanunlarinin dizel makine ile iligkisini kurar. 1 2
Kompresor gevrimleri ile ilgili hesaplamalari yapar. 2 1
Buhar gevrimi ile ilgili hesaplamalari yapar. 1 1
Cevrimler Gaz turbinleri gevrimi ile ilgili hesaplamalari yapar. 1 1

Gemi dizel makinelerde glicti hesaplar.

Gemi dizel makinelerde makine verimini hesaplar.

Gemi dizel makinelerin yakit tiiketimini hesaplar.




11. Smif Emniyetli Makine Vardiyas1 Tutma 1. Dénem

1. Smav

2. Smav

Okul Genelinde Yapilacak

Okul Genelinde Yapilacak Ortak

Unite Kazammlar Ortak Smav Sinav
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Simulatérde gemi ve ana makine tiplerini belirler. 1 u 1
1
Gemiye elektrik verir. 1 U 1
Sogutma sistemini isletir. 1 U 1 1
Kompresorle hava uretir. 1 U 2 1
Buhar sistemini devreye alir. 1 U 1 1
Yaglama sistemini galigtirir. 1 U 1
Makine Dairesi . -
Operasyonlari Yakit sistemini ¢alistirir. 1 U 2
Ana makineyi ¢aligtirir. U U 2
Diimen sistemini galigtirir. U U 1
Tatli su devresini igletir. U U 2
Sintine devresini galigtirir. U U 1
iklimlendirme sistemini galistirir. U U 2
insineratérii calistirir. U U 2
Makine Vardiyas! Vardiyayi glivenli olarak degistirir. 2 5
Tutma Vardiyada ariza tespiti yapar. 2
Makine Dairesi [ERM yasal durumu ve standartlarini agiklar. 2 5
Kaynak Yonetimi
(ERM) Olasi hata ve kazalarda insan faktori ve is yikinin énemini agiklar. 2 5}




11. Sinif Deniz Hukuku 1. Déonem

1. Smav

2. Siav

Okul Genelinde Yapilacak Ortak Simav

Okul Genelinde Yapilacak Ortak Simav

Unite Kazanimlar
o o o o o o o o o o
> > > > > > > > > =3
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Ulusal ve uluslararasi denizcilik mevzuati dogrultusunda deniz is yasasi hikimlerini 2 2 2 2 4
Deniz Hukuku aciklar.
Terimleri Donatan, tagitan ve personelin haklarini korumak amaciyla deniz sigorta s6zlesmesi 2 2 2 2 2
iceridini ve kapsamini aciklar.
Denizde can ve mal guvenligine iliskin ulusal ve uluslararasi sézlesmelerin kurallarini 1 2 2 2 2
aciklar (SOLAS).
Personel sertifikalarinin ve yeterliliklerinin STCW Kurallari’na gére uygunlugunu kontrol 2 1 2 1 1
eder.
Uluslararasi Denizcilik|Uluslararasi deniz gevresinin korunmasi ve deniz kirliliginin 6nlenmesi esaslarini igeren
" : " . 2 1 2 1 1
Sozlesmeleri sozlesmeyi ve ulusal mevzuati uygular (MARPOL).
Uluslararas! Yukleme Hatti S6zlesmesi’ni uygular (LOAD LINE). 1 1
Arama kurtarma ve gemi gevre etkilesimini dikkate alarak gemi operasyonlarini ilgili 1
hukuk kurallarina gére diizenler.
Bayrak gekme hakkini kullanir. 2
Gemiyi denize hazirlar. 1 2
Gemi Kaptant Igin Gemiyi yola hazirlar. 1 2
Genel Deniz Mevzuati . " S
Gemi ve ylik emniyetini saglar. 2
Misterek avarya uygulamalari yapar. 1 1
Kaza halinde belge ve delil toplar. 1
ISM dokiimanlarini kalite ynetim sistemine uygun olarak hazirlar. 1
Uluslararasi Emniyet ISM prosediirlerinin kontrollerini ve kayitlarini rapor haline getirerek sirkete sunar. 1
Yonetimi Sistemi
(ISM) Liman isletmelerinin glivenlik planinda yer alan tiim alanlari ve cihazlari kontrol eder. 1
Gemi glivenlik planinda yer alan tiim alanlari ve cihazlari kontrol eder. 2
Gemiyi kural ve regulasyonlara uygun hale getirir. 1
Gemi belgeleri ve denetleme raporlarini diizenler.
Deniz Teknik . . " -
isletmeciligi Personel intibak egitimi ve role talimlerini planlar. 1
Malzeme takibi yaparak kayitlarini tutar, intiyaglari ve ikmalini planlar. 1
Kiralama s6zlesmeleri gereklerini uygular. 1




11. Simf Gemi Makineleri Atélyesi 1. Donem

1. Smay 2. Siav

Okul Genelinde Yapilacak | Okul Genelinde Yapilacak Ortak
Ortak Sinav Sinay

Unite Kazammlar

Senaryo
Senaryo
Senaryo
Senaryo
Senaryo
Senaryo
Senaryo
Senaryo

c
S
c
c

Kaynak makinesi akim ayarini yapar.

c
S
~
c

Elektrik Ark Kaynag | Kaynakli birlestirme yapar.

Boru ve flans kaynagi yapar

Telsiz birlestirme kaynagi yapar.

Telli birlestirme kaynag yapar.

Oksi-Gaz K
st L;Zlmlzym":g' Vel Oksi-gaz yardim ile malzeme keser

Lehimleme yapar.

Bakir piring kaynagi yapar.

Alin ve silindirik tornalama islemleri yapar. u 1

Is pargasina istenilen digilerde kanal agar.

Torna Is pargasini konik tornalar.

Is pargasina tirtil geker.

Is pargasina istenilen diglerde dis agar.

Gemiye alinan motorin ve fuel-oilinin (6zelliklerini tespit eder. 1 u

Yakit tanklarinin bakimlarini yapar. 1

Yakit seperatirlerini isletir.

Yakit filtrelerinin bakimlarini yapar 1 u

Buster pompalarin bakimlarini ve onarimlarini yapar. 1

Yakit Sistemi
Yakit pompalarinin bakimlarini ve onarimlarini yapar. u

Commonrail sisteminin bakimini ve onarimini yapar. u

Gaverndrlerin bakimlarini yapar.

Enjektdrlerin bakimlarini ve onarimlarini yapar. u

Yakit kontrol sistemini igletir

Yag tanklarinin bakimini yapar.

Yag pompasinin bakimini yapar.

Yaglama Sistemi | Yag seperatérlerini isletir.

Yakit filtrelerinin bakimlarini yapar. u

Yag kulerinin bakimlarini yapar. u

Deniz suyu devresinin bakimlarini yapar.

Sogutma Sistemi | Tatli su devresinin bakimlarini yapar.

Kulerin bakimini yapar.

Hava kompresdrlerinin bakimini yapar.

llk Hareket Sistemi | Hava devresi elemanlarinin kontrollerini ve bakimini yapar.

Starting valfin bakimlarini yapar.

Gemi buhar kazanlarinin bakimlarini yapar.

Buhar Sistemi Gemi feed suyu devresini isletir.

Evoparatdr ile deniz suyundan igme ve kullanma suyu elde eder

Balast devresini isletir.

Geminin yangin devresini isletir.

Geminin sintine devresini isletir.

Gemi Devreleri
Geminin insinerator sistemini igletir.

Iklimlendirme devresini isletir.

Genmilerde buzluk sistemini galistirir.

Gemi Makinesinde |indikatér aygitiyla ariza tespiti yapar.

Aniza Tespiti ve
Gideriimeleri | Dizel makine silindir kagak testi ile ariza tespiti yaparak arizay! giderir.




11. Simf Seyir ve Atélyesi 1. Dénem

1. Smav 2. Smav
) Okul Genelinde Yapilacak Ortak Sinay. Okul Genelinde Yapilacak Ortak Sinay.
Unite Kazammlar
B B B B B B B B B B B B
S|l wE|oE|wE|el| 8|af|lub|sE|uE]|at
dc|ladc|ldc|sec|lwvc|sc|dc|ac|dc| |6 6 c
5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5
A A A A A 3 A A A A A A
Saghiki ve givenli bir seyir icin iki kerteriz, iig kerteriz le mevki koyar. 1 2 1 2 u
Sagikl ve givenli bir seyir icin iki mesafe, iig mesafe il mevii koyar 3 1 1 u
Sagiki ve givenli bir seyir icin bir mesafe bir kerteriz le mevi koyar. 1 1 2 u
Kiyr Seyri
' Seyr "Sagiikii ve givenl bir seyir igin runningfix (yratme ybntem) e tek maddeden farkir . . . . . 5
zamanda alinan iki kerteriz ile mevii kovar.
Sagliki ve givenli bir seyir igin parakete mevki koyar. 1 1 2 u
1
G1Ki1 ve gUvenll bir seyir igin transit hatt, iskandil deger yatay 0
mevki kovar
Seyir givenligi igin akintinin ybnin ve hizini bulur. 1 2 1 2 2 u
Akanti Seyri | Seyir gidvenligi cin akintl ortamda geminin yoniini ve hizin! tespit eder. 2 1 1 1 1 2 u
Seyir givenligi igin akintiya kars1 nleme rotasi bulur. 1 1 1 2
Kisa saglikl ve giivenli seyir igin enlem seyr yapar. 1 2 1 2
Karasal Seyir |Kisa sagliki ve giivenli seyir igin boylam seyri yapar. 1 1 1 1
Kisa saglikl ve giivenli seyir igin biyik daire seyr yapar. 1
Boigelere gore gelgit cetvellerinden yiksek su zamanlarini bularak seyir planini yapar. u 1 1 1
Gelgit Standart ve tali limandaki istenen zamandaki su yiiksekligini bularak seyir planini yapar. 3 u 1 1 1
Standart ve tali imandaki istenen su yiiksekiginin zamanini bularak seyir planini yapar. u 1 1 1
Tropikal frtinalarda givenli seyi yapar. 1 u 1 1
intiyag durumunda kurtarma yardim amagh seyir yapar. 1 u 1 1
Olagandis: Sartiarga | Mercan bolgelerinde guvenli seyi yapar 1
Firtinali havalarda ve kisith gris kosullaninda givenli seyir yapar. 1 u 1 1
Buzda ve soguk havalarda emniyetli seyir yapar. 1
Kutup bolgelerinde emniyeti seyir yapar. 1
Vapilacak seferin givenlirota bacaklarini gizer. 1 1 1 1
Yapilacak bir seferin sefer planini olusturur. 1 1 1 1
Sefer Plan:
Seyirde zaman tarih gevrimlerini yapa. 2 1 1 1
Gemi jumali ve diger igi kayitianni zamaninda tutar. 1 1 u 1 1
Seyir gUvenGi igin GPS chazinin ekranindaki bigien okur ve fonksiyon fusianmi yaca . N 5 .
abre kullanir
Seyir givenlig iin elekironik parakete cihazini gerekii durumlarda kullanir 1 1 u
Seyir givenligiigin AIS cihazinin ekran bilgilerini okur, intiyag durumunda kullanir. 1 1 u
Elektronik Seyir
Seyir givenligi igin oto pilotu devreye alr ve Gikar. 1 u 1
Seyir gvenTii igin NAVTEX ve INMARSAT tan gelen gl seyir Uyarianmi alarak igengine . N 5 .
abre islem vapar.
Seyir guvenligi igin diger elektronik seyir cihazlanni (Echosounder vb.) ihtiyag durumunda N .
allanir
Seyir givenligi igin ECDIS'e harita yiikiemesi yapar. 1 1
Seyir givenlig igin ECDISte harita giincellemesi yapar.
Elektronik Harita | SeYir GGvenligi igin ECDIS'e harita diizeltmelerini yapar. 1
Gosterimi (ECDIS) — y P
(ECPI) | Seyir givenii gin ECDIS'e harita katalogunun giincellenmesin yapar. 1 u
ECDIS cihazinda bulunan alamian kullanir
Seyir givenligi iin sefer plani hazir. 1 u
Seyir givenligi igin radan kullanima hazirar. u 1
Seyir gUvenligi igin radar bilgierine gBre hedef geminin rotasini hizini en yakin gegme 5 N
Radar Pilotlamas) ~[Z2manint hesaolar
Seyir guvenlii igin COLREG Kurallarna gore kisitl gor sarllannda radarta gaven seyir 5 N
\anar.
Seyir gvenii igin radaria gesiti mevki koyma yBntemienin kullanarak harta Gzerine 5 N
mevki kovar
Glvenli seyi igin ARPA'da hedefler otomatik izleti u 1
Giivenliseyi igin ARPA'nIn 6zellgine gére haritadaki 6zel durum konumlanini girer u 1
Otomatk Radar [~ P P 5
Pilotiama (xxpA) | Givenl seyiiin gatisma durumunu tespit etmek gin deneme manevrasi yapa.
Glvenli seyi igin ARPA radarda hedefi takip eder. u 1
Glvenli seyir igin ARPA radarda gesitl gUvenlk parametrelerine gare alarm ayariarn 5 N
\anar
Seyrin givenle tamamlanmas icin sekstant ve aimanagi kullani. u 1
Seyrin givenle tamamlanmas icin zaman ile lgil Geviri islemlerini yapar. u 1
Seyrin giivenle icin ok cisimerinin gre takibini yapar.
Goksel Seyir
Seyrin glvenle tamamianmast iin sekstant kullanarak goK cismierinden yOksekIK GIgmy 5
oar
Seyrin glvenle tamamianmas! iGin meridyen gegls aninda enlem tayini ve intersept hesabi
Seyrin glvenle tamamianmas! iGin gnesten ve kutup ylidizindan kerterz alarak gyro 5
hatasin hesaplar




11. Sinif Yiik Islem 1. Dénem

1. Smav

2. Smav

Okul Genelinde Yapilacak Ortak Smav

Okul Genelinde Yapilacak Ortak Smav

Unite Kazammlar
o o o o o o o o o o
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Gemiye etki eden kuvvetleri hesaplar. 2 2 4 2 3
Gemi agirlidi, suyun kaldirma kuvveti ve ylk diyagramlarini uygular. 8 1 8 2 2
Temel Stabilite Geminin glivenli dengesi icin agirlik merkezi ve yer degisimlerini hesaplar. 4 2 3 3 3
Hesaplar . . . N —— -
Geminin guvenli dengesi icin yogunluk degisiminin drafta etkisini hesaplar. 8 2 2 2 4 2
Serbest sivi yiizeylerinin gemi dengesine etkisini hesaplar. 2 1 3 3 3
GM hesabi yaparak stabilite egrilerini agiklar. 2 2 8 3 2
Dinamik Stabilite Boyuna denge ve trim hesabi yapar. 3 4 3
Hesaplan Draft sérvey yapar. 8
Yiik mahallerini kontrol eder. 2
Geminin ve ylkln giivenligi igin yuk istif ilkelerini uygular. 2 1
Geminin ve yukun giivenligi igin ylikleme tahliye donanim ve avadanliklarinin bakim, 1 2
tutum ve glivenligini saglar.
Yuk dokiimanlarini hazirlar. 2 2
Yik iglemleri
Yiklerin emniyetle taginabilmesi igin gerekli olan havalandirma iglemlerini yapar. 2
Geminin ve ylkun giivenligi icin degisik tirdeki gemilerde kargo plani hazirlar. 2
Geminin ve ylkun giivenligi icin boru devreleri ve pompalama iglemleri yapar. 2
Geminin ve ylkuin giivenligi i¢in hasar ve zarar tespiti yapar.




11. Smif Kiiresel Denizcilik Acil Durum Emniyet Haberlesme Sistemi (GMDSS) 1.
Doénem

1. Smav 2. Smav

. Okul Genelinde Yapilacak Ortak Smav [ Okul Genelinde Yapilacak Ortak Sinav
Unite Kazanimlar

ryo

Senaryo
Senaryo
Senaryo
Senaryo
Senaryo
Senaryo
Senaryo
Senaryo

Senal

Sancakla kodlu haberlesme yapar. 4 2 1 2 2

Haberlegsme Teknikleri
Mors kodlu haberlesme yapar. 1

Frekanslari kullanarak telsiz haberlesmesi yapar. 2 1 2 2

Deniz frekans bantlarini kullanarak haberlesme yapar. 2 2 2 2 2

Deniz Haberlesmesi ve
GMDSS Rutin Telsiz yayinlarinda kullanilan temel devre uygulamalari yapar. 2 2 2 1 1

Haberlesmesi
Deniz haberlesmesinde kullanilan kisaltmalari kullanir. 2 1 1 1 2

Rutin haberlesmede konusma ve yazma uygulamalari yapar 2 2 2 1

GMDSS kapsaminda kullaniimakta olan karasal haberlesme sistemlerini kullanir. 2 2 1 3 3

GMDSS kapsaminda kullaniimakta olan uydu haberlesme sistemlerini kullanir. 2 2 3 3

GMDSS Araglari | Telsiz sistemlerinde tamamlayici (anten, akiimiilator vb.) teghizatlar test eder. 2 1

Deniz haberlesmesinin kurallarini belifleyen uluslararasi anlagmalari uygular. 2 1 1 1

Deniz mobil uydu servisi cihazlarini kullanir. 2 2 1 3 3

GMDSS haberlesme istasyon nébeti tutar. 1 1

VHF-RTIf cihazi ile (rutin, tehlike, emniyet, acelelik) haberlesmesi yapar. 2 1

GMDSS Karasal VHF-DSC cihazi ile (rutin, tehlike, emniyet, acelelik) ¢agrisi yapar 2

Tehlike Haberlesmesi Portatif VHF ile (rutin, tehlike, emniyet, acelelik, SAR) haberlesmesi yapar. 1

MF/HF-RTIf cihazi ile (rutin, tehlike, emniyet, acelelik) haberlesmesi yapar. 1

MF/HF-DSC- RTIx cihazi ile (rutin, tehlike, emniyet, acelelik) gagrisi yapar. 1

INMARSAT A/B/C uydu haberlesme cihazi ile (rutin, tehlike, emniyet, acelelik)
haberlesmesi vapar.

FLEET 55/77 uydu haberlesme cihazlari ile (rutin, tehlike, emniyet, acelelik) haberlesmesi
yapar.

GMDSS Uydu Tehlike Aero SAR -VHF cihazi ile SAR (arama ve kurtarma) haberlesmesi yapar 1

Haberlesmesi o1 (Deniz giiveniik bilgisi) mesajlarini (RTIF / Navtex / RTix / EGC) cihazlar e alir 2

Deniz haberlesmesi ve trafik ile ilgili ITU, ADMIRALTY ve IMO’nun siireli, basili yayinlarini
haberlesme proseddirlerini kullanir

Can sali haberlesme donanimini kullanir. 2

GMDSS cihazinin periyodik test ve kontrollerini yapar. 1
GMDSS

Techizatlarinin GMDSS cihazinin teghizat, el kitabi ve 6lglim cihazini kullanir. il

Periyodik Bakimi
GMDSS cihazinda muhtemel arizalari tespit edip onarimini yapar. 1




11. Siif Elektronik Seyir Sistemleri Atdlyesi 1.

Dénem
1. Smav 2. Smav
Okul Genelinde Okul Genelinde
Unite Kazanimlar Yapilacak Ortak Smav | Yapilacak Ortak Smav
o o o o o o
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Radar cihazlarinin ariza tespitini ve onarimini yapar. 1 2 2
Otopilot (otomatik seyir) cihazinin ariza tespitini ve onarimini yapar. 1 1 1
GYRO-COMPASS (pusula) cihazinin ariza tespitini ve onarimini yapar. 1 1 1
Navtex (denizcilik glivenlik bilgileri) alici cihazinin ariza tespitini ve onarimini yapar. 1 1 1
EPIRB —SART (COSPAS-SARSAT, VHF, INM) cihazinin ariza tespitini ve onarimini 2 1 2
Seyir Cihazlarinin ~ [YaRar.
Ariza Tespiti ve EchoSounder (derinlik dlgim) cihazinin ariza tespitini ve onarimini yapar. 1 1 1
Onarimi
Speed-Log cihazinin ariza tespitini ve onarimini yapar. 1 1 1
GPS ve DGPS (kiresel yer belirleme sistemi) cihazlarinin ariza tespitini ve onarimini 1 1 1
vapar.
AIS (otomatik tanitim sistemi) cihazinin ariza tespitini ve onarimi yapar. 1 1 1
VDR (seyir veri kaydedici) cihazinin ariza tespitini ve onarimini yapar. 1 1 1
ECDIS (Elektronik harita seyir bilgi sistemi) ariza tespitini ve onarimini yapar 1 1 1
Radar cihazlarinin bakimini yapar. 1 2 2
Otopilot (otomatik seyir) cihazinin bakimini yapar. 1 1 1
GYRO-COMPASS (pusula) cihazinin bakimini yapar. 1 1 1
Navtex (denizcilik glivenlik bilgileri) alici cihazinin bakimini yapar. 1 1 1
EPIRB-SART (COSPAS-SARSAT, VHF, INM) cihazinin bakimini yapar. 2 2 1
Seyir Cihazlarinin
vir inazaanni EchoSounder (derinlik 6l¢lim) cihazinin bakimini yapar. 1 1 1
Montaji
1 1 1

SpeedLog cihazinin bakimini yapar.

GPS ve DGPS (Kiiresel Yer Belirleme Sistemi) cihazlarinin bakimini yapar.

AIS (Otomatik Tanitim Sistemi) cihazinin bakimini yapar.

VDR (seyir veri kaydedici) cihazinin bakimini yapar.

ECDIS (elektronik harita seyir bilgi) cihazinin bakimini yapar.

Radar cihazlarinin bakimini yapar.

Otopilot (otomatik seyir) cihazinin bakimini yapar.

GYRO-COMPASS (pusula) cihazinin bakimini yapar.

Navtex (denizcilik glivenlik bilgileri) alici cihazinin bakimini yapar.

EPIRB-SART (COSPAS-SARSAT, VHF, INM) cihazinin bakimini yapar.

Seyir Cihazlarini

Bakimi EchoSounder (derinlik 6lgiim) cihazinin bakimini yapar.

SpeedLog cihazinin bakimini yapar.

GPS ve DGPS (Kiiresel Yer Belirleme Sistemi) cihazlarinin bakimini yapar.

AIS (Otomatik Tanitim Sistemi) cihazinin bakimini yapar.

VDR (seyir veri kaydedici) cihazinin bakimini yapar.

ECDIS (elektronik harita seyir bilgi) cihazinin bakimini yapar.




11. Sinif Kiiresel Denizcilik Acil Durum Emniyet
Haberlesme Sistemi (GMDSS) Teknik 1. Déonem

Unite

Kazanimlar

1. Smav 2. Smav

Okul Genelinde Okul Genelinde
Yapilacak Ortak Smav | Yapilacak Ortak Smav

o o o o o o

> )

— 1 — 1 — —

< . @ I I | <
— C N C ™ C — C N C ™ C

Q L Q L Q Q

(%) (%) (%) (%) (%) (%)

Haberlesme Cihazlarinin
Montaiji

VHF ve VHF-DSC radyo haberlesme cihazlarinin montaji yapar.

MF/HF, MF/HF-DSC ve Telex radyo haberlesme cihazlarinin montajini yapar.

FLEET 55/77 uydu haberlesme cihazlarinin montajini yapar.

Aero-VHF cihazinin montajini yapar.

Bataryalarin ve sarj cihazinin montajini yapar.

INMARSAT A/B/C uydu haberlesme cihazlarinin montajini yapar.

Haberlesme Cihazlarinin
Testi

VHF ve VHF-DSC radyo haberlesme cihazlarinin testini yapar.

MF/HF, MF/HF-DSC ve Telex radyo haberlesme cihazlarinin testini yapar.

FLEET 55/77 uydu haberlesme cihazlarinin testinini yapar.

Bataryalarin ve sarj cihazinin testinini yapar.

INMARSAT A/B/C uydu haberlesme cihazlarinin testinini yapar.

Haberlesme Cihazlarinin
Bakimi

VHF ve VHF-DSC MF/HHF, MF/HF-DSC ve telex radyo haberlesme cihazlarinin
bakimini yapar.

INMARSAT B/C uydu ve FLEET 55/77 uydu haberlesme cihazlarinin bakimini yapar.

Haberlesme Cihazlarinin
Ariza Tespiti ve Onarimi

VHF ve VHF-DSC radyo haberlesme cihazlarinin ariza tespit ve onarimi yapar.

MF/HF, MF/HF-DSC ve telex radyo haberlesme cihazlarinin ariza tespit ve onarimi
yapar.

FLEET 55/77 uydu haberlesme cihazlarinin ariza tespit ve onarimi yapar.

Aero-VHF cihazinin ariza tespit ve onarimi yapar.

Bataryalarin ve sarj cihazinin ariza tespit ve onarimi yapar.

INMARSAT A/B/C uydu haberlesme cihazlarinin ariza tespit ve onarimi yapar.




11/12. Simf ileri Denizcilik Egitimi 1. Donem

Unite

Kazammlar

1. Siav

2. Siav

Okul Genelinde Yapilacak Ortak Siav

Okul Genelinde Yapilacak Ortak Sinav

Senaryo

Senaryo

Senaryo

Senaryo

Senaryo

Senaryo

ryo

Sena

Senaryo

Senaryo

Gemide Tibbi Ik Yardim
ve Tibbi Bakim

Gemide bir kazazedeye tibbi ilk yardim yapar.

Gemide kalan hasta ve yaralilara tibbi bakim ilkelerini agiklar.

Hastaliklari 6nlemeye yonelik tedbirleri agiklar.

Yoénetmeliklere uygun tibbi kayitlari tutar.

Genmilere tibbi yardim igin koordinasyon yontemlerini agiklar.

Hizli Can Kurtarma Botu
Kullanma

Hizli can kurtarma botlarinin bakimini yapar.

Hizli can kurtarma botlarinin gemiden denize indirme donanimi ve tertibatini agiklar.

Hizli can kurtarma botlarinin denize indirme proseduriini uygular.

Hizli can kurtarma botunun motorunu gahistirir.

Hizl can kurtarma botunu yonetir.

Tanker Temel Egitimleri
Uygulamalari

Tankerlerde saglikli ve glivenli yénetim kurallarini uygular.

Kimyasal yuk islemlerini yapar.

Gaz 6lglim cihazlari ve giivenlik donanimlarini kullanir.

Tankerlerde yanginla micadele organizasyonuna katilir.

Yiik ellegleme ve dékme halde sivilastiriimis gazlarin taginmasi ile ilgili yangin tehlikesine

karsi is sadldi ve givenlidi tedbirlerini siralar.

Cevre kirliligini 6nlemek icin is saghgi ve guvenligi tedbirlerini alir.

ileri Yanginla Miicadele

Gemilerde yanginla miicadele ¢aligsmalarina katilir.

Yangin ekiplerinin organizasyonu ve egitimini yapar.

Yangin tespit ve yangin séndirme sistemlerini ve donanimlarini denetleyip kullanir.

Yanginla ilgili kazalarda arastirma yaparak rapor diizenler.

Yolcu Gemileri Gemi
Adamhigi

Kalabalik ydnetimi kurallarini uygular.

Yolcu béliimlerinde yolculara dogrudan hizmet eden personelin is saghgi ve guvenligi
editim uygulamalarini yapar.

Kriz ydnetim planini uygular.

Yolcu emniyeti, ylik emniyeti ve tekne bitiinligd ile ilgili dnlemleri alir.
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